Auslegungsdatenblatt

Kontaktdaten
Firma

Adresse

Ansprechpartner

Telefon

Mail

Antriebsart

[JLinearmotor [JKugelgewinde

Aufbau

[] zahnriemen

LINEAR MOTION
TECHNOLOGY GMBH

®

KML Linear Motion Technology GmbH, Daumegasse 1-3, A-1100 Wien
office@kml-technology.com, Fax: +43 (0)1 641 50 30-50

Bedarf

Ausblick Systeme/Jahr
Anwendung

Angebot bis
Angebotsstaffel
Budgetierte Kosten/System

[] sonstiges

Tel: +43 (0)1 641 50 30-0

Sie bendtigen einen Torquemotor? Bitte wenden Sie sich direkt per Mail an uns office@kml-technology.com

X1/ Y z

(x2)
Allgemein
Einbaulage (hor./vert.)

Betriebsdauer pro Tag

[h]

Bewegung
Gesamtverfahrweg

[mm]

Verfahrweg/Arbeitszyklus

[mm]

Verfahrzeit/ Arbeitszyklus

[5]

Geschwindigkeit max.

[m/s]

Geschwindigkeit min.

[m/s]

Beschleunigung max.

[m/s?]

Verzégerung max.

[m/s?9]

Stillstandzeit

[5]

Genauigkeit
Messsystem (abs./inkr.)

Ausgangssignal [1Vss, TTL...]

Wiederholgenauigkeit

[um]

Positioniergenauigkeit

[nm]

Bemerkungen/Skizze/Zyklusbeschreibung*

VA
L]
X1/ Y z
(X2)
Belastung
Kundenmasse [kal
Kraft in Bewegungsrichtung [N]
Kraft gegen Bew.richtung [N]
Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperatur [°C]
Abdeckung [i/n]
Reinraumbedingungen [1SO]
Servoregler
Ansteuerung
Anschlussspannung (1-/s-
phasig) [VAC/VDC]
Energie- & Sensorleitungen
Motorkabel (steckerfertig) [i/n]
Encoderkabel (steckerfertig) [i/n]
Energiekette [i/n]
Endschalter [i/n]

Beispiel fur Zyklusbeschreibung: x von 0 auf 100 mm in 100 ms, dann...

© KML Linear Motion Technology GmbH
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